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D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWIOR) sg wymagania
ogoblne dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych w zakresie konserwacji i naprawy drog na
terenie miasta Milanowek.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
szczegblowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow robot.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, STWIOR i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach konserwacyjnych i naprawczych ("pod ruchem™)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru
koncowego.

Wykonawca zabezpieczy sktadowane tymczasowo na placu robdt zorganizowanym we wilasnym
zakresie, materiaty i urzadzenia - do czasu ich wbudowania - przed zniszczeniem, uszkodzeniem
albo utrata, jako$ci, wtasciwos$ci lub parametrow, oraz udostepni do kontroli przez Zamawiajacego.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony
W ceng umowna.

1.5.1. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie prowadzonych prac oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.2. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow, ktore zawierajg jakiekolwiek elementy drutu, metalu, szkta,
$mieci, gazobetonu, woéwczas za te partie materialu zastosowane do wbudowania w pas drogowy
Zamawiajacy nie zaptaci Wykonawcy.
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1.5.3. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i

higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.4. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢
prowadzone w taki sposob, aby drogi lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru.

2. MATERIALY
Do naprawy nawierzchni stosowa¢ materiaty dopuszczone do budownictwa drogowego.

2.1. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Wykonawca jest odpowiedzialny za utylizacje lub przekazanie do utylizacji materialow pochpdzacych
z rozbiorki dla innego podmiotu wraz ze wskazaniem miejsca i sposobu utylizacji lub innego
wykorzystania tych materiatow.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i1 niezaptaceniem.

2.1. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 whasciwos$¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialdow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIOR.

Sprzet, bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt, ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwos$ci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$é
zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami STWIOR.
Polecenia Zamawiajacego bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli roboét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i1 jako$ci materiatow.

Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu atesty, certyfikaty, aprobaty techniczne, swiadectwa jakosci,
odpowiadajace wymaganiom normowym.

6.2. Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaracja zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi STWIOR.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez STWIOR, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z STWIOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

STWIOR nie wymaga tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugo$¢ pomnozona przez
$redni przekro;.

Ilo$ci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWiOR.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér

Odbidr polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot dokonuje komisja
Zamawiajacego.
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8.1.1. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIOR,
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWIOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.



